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INSTRUKCJA OBStUGI

GLOWNE CECHY:

4-osiowa konstrukcja, gwarantujgca wiekszg elastycznosc¢ i szybkos¢. Dron
stworzony takze do latania wewnatrz.

Whbudowany 6-osiowy stabilizator zyroskopu, barometr, czujnik przeptywu
optycznego, aby zapewni¢ doktadne pozycjonowanie podczas lotu.

Tryb Headless, ufatwiajgcy kontrolowanie kierunku lotu

Obrét 360°

Automatyczny start i lgdowanie

Transmisja obrazu HD w czasie rzeczywistym

Mozliwe kontrolowanie drona za pomoca smartfona



Dane techniczne

Dtugos¢ 320 mm
Szerokos¢ 320 mm — I
Wysokoéc 70 mm 3
Model silnika @8x16 mm
Akumulator 3,7V 500 mAh LiPo
le———»
32cm
Instrukcja obstugi
43\4 mgr@mm
Kabel USB do £ L L& N user manual’
fadowania

Srubokret

Bezpieczeristwo

1. Przechowuj mate akcesoria poza zasiegiem dzieci.

2. Przed kazdym lotem, lewy joystick musi by¢ powoli kierowany, aby zapobiec zbyt szybkiemu wznoszeniu sie

i opadaniu. Zbyt gwattowne poruszani joystickiem moze spowodowac wypadek lub uraz.

3. Po zakonczonym locie, najpierw wytacz nadajnik, a nastepnie drona.

4. Nie ktadz akumulatoréw w miejscu o wysokich temparaturach i miejscach podatnych na nagrzewanie.

5. Upewnij sie, ze dron znajduje sie minimalnie w odledtosci 4 m od pilota, innych ludzi lub zwierzat, aby zapobiec
urazom podczas wykonywania lotu. Minimalny dystans 20 cm musi by¢ zachowany pomiedzy ciatem pilota, a
dronem w normalnych warunkach.

6. Dron nadaje sie dla dzieci powyzej 12 roku zycia. Dron musi by¢ zawsze w zasiegu wzroku uzytkownika podczas
lotu.

7. Zwykte baterie nie nadaja sie do tadowania. Musza by¢ umieszczone zgodnie z kierunkiem polaryzacji. Nie nalezy
miesza¢ réznych rodzajéw baterii i baterii o r6znym napieciu.

8. Podczas gdy nie korzysta sie z urzadzenia, nalezy wyja¢ baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy powodowac spiecia.

10. Jesli nie zamierza sie korzysta¢ z drona w przeciggu co najmniej 10 dni, nalezy roztadowywa¢ akumulator do
40-50%, aby przedtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora.

11. Zachowaj bezpieczny dystans od obracajacych sie smigiet, aby unikng¢ urazéw.

12. Upewnij sie, ze obszar lotu jest wolny od zaktdcen elektromagnetycznych. Pod zadnym pozorem nie nalezy
lata¢ w promieniu 5000 m poza okregiem. Uzytkownicy powinni przestrzega¢ prezpiséw prawnych, dotyczacych
ograniczer lotu.



13. Nalezy uzywac tylko dedykowanego transformatora. Odtaczaj transformator od modelu. Sprawdz
przewody, wtyczki, obudowe i inne czesci transformatora regularnie. Jesli zauwazysz jakies$ uszkodzenia,
nalezy natychmiast przerwaé uzytkowanie transformatora, do czasu, az bedzie naprawiony.

14. Nigdy nie patrz bezposrednio w wigzke laserowa, z uwagi na promieniowanie laserowe.

15. Uwaga: Dron musi by¢ montowany pod nadzorem osoby dorostej.

16. Pilot bierze catkowitg odpowiedzialnos¢ za bezpieczny lot i powinien zachowa¢ odpowiedni dystans od
ludzi i wtasnosci oraz od innych urzadzen w poblizu. Unikaj wykonywania lotéw nad skupiskiem ludzi (>12
ludzi).

17. Otwieraj ostone baterii za pomoca zatagczonego w zestawie srubokreta.

18. Opakowanie powinno by¢ zachowane do p6zniejszego uzytku.

Naprawa i utrzymanie

Uzywaj suchej tkaniny, aby oczysci¢ produkt.
Unikaj eksponowania urzadzenia na dziatanie wysokich temperatur.
Unikaj kontaktu urzadzenia z woda. W przeciwnym razie elektroniczne czesci moga ulec zniszczeniu.

YV V V V

Transformatory powinny by¢ regularnie sprawdzane pod katem uszkodzen przewoddw, wtyczek,
obudowy i innych czesci. W przypadku uszkodzenia ktorejs z tych czesci, transformator nie powinien
byc uzywany, dopdki nie zostanie naprawiony.

Ostrzezenia przed fadowaniem akumulatora

»  Unikaj przechowywania akumulatoréw w miejscu, narazone na bezposrednie dziatanie stoneczne oraz
wysokie temperatury. Na przyktad, bezposrednie promienie stoneczne lub instalacje przetu elektrycznego.
W przeciwnym razie moze to doprowadzi¢ do zniszczer: ub eksplozji.

Unikaj kontaktu akumualtora z wodg. Akumulatory powinny by¢ przechowywane w suchym i chtodnym
miejscul.

Unikaj wyciekania akumulatoréw.

Akumulator powinien by¢ zawsze tadowany pod nadzorem.

Akumulatory powinny by¢ wyciagniete z urzadzenia przed rozpoczeciem tadowania.

Akumulatory powinny by¢ tadowane tylko w obecnosci osoby doroste;.
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Nadajnik

Schemat nadajnika — o Mocowanie na urzadzenie mobilne

Przycisk zasilania e---

..o Prawy drazek
Nacisnij i przytrzymaj, aby przejs$¢ lub wyjsé¢
z trybu Headless.
Nacisnij, aby zmieni¢ predkosé na wysoka/
niska.

Lewy drazek

Nacisnij i nie zwalniaj przycisku, az do zako-
ficzenia trymowania. Aby zresetowac usta-
wienia trymera, nacis$nij i nie zwalniaj draz-
ka, naciskajac jednoczesnie przycisk zasila-
nia.

Sterowanie kamerg
wgore @, Przycisk wideo

3 @
P + Obr6t 360
Przycisk foto -
Automatyczny start/
lagdowanie

Instalacja baterii

Otworz ostone na baterie z tytu nadajnika. Umies¢ w zasobniku
4 alkaliczne baterie typu AA zgodnie z kierunkiem polaryzacji.
Uwaga

* Pamietaj, aby baterie byty umieszczone w zasobniku zgodnie
z kierunkiem polaryzacji

* Nie mieszaj nowych i starych baterii.

< Nie mieszaj r6znych rodzajéw baterii.

 Nie uzywaj akumulatoréw.

Ostona na baterie

4xalkaliczne
baterie AA

Montaz urzadzenia mobilnego

1. Wprowadz mocowanie do ztacza u gory 2 3
kontrolera. H

2. Nacisnij klamre. T iy

3. Przytrzymaj i dopasuj klamre do g,-, =it
urzadzenia. [ofem ® e

Montaz oston smigiet

Zamontuj ostony do $migiet jak pokazano. \

Montaz i demontaz kamery

Montaz kamery

1. Podtgcz przewdd kamery do drona.

2. Umies¢ kamere w dronie i obré¢ kamere w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, aby jg zablokowac.




Demontaz kamery

1. Obro¢ kamere w kierunku zgodnym do ruchu wskazéwek
zegara.

2. Wyjmij kamere z drona i odtacz przewdd.

Wymiana akumulatora i tadowanie

1. Nacisnij przycisk zasilania na gornej czesci drona, upewniajgc sie, ze dron jest wytaczony.

2. Nacisnij dolng cze$¢ akumulatora i wyciggnij go z drona.

3. Podtacz przewdd akumulatora do kabla USB do tadowania. Nastepnie potacz drugi koniec kabla USB do
komputera. Wskaznik LED drona bedzie swieci¢ podczas tadowania. Wskaznik przestanie swieci¢ , gdy
fadowanie bedzie ukoriczone. Petne natadowanie trwa okoto 130 minut.
4. Po natadowaniu akumulatora, wprowadz go do komory w dronie.

Y

.

Przygotowanie do lotu i wtaczanie/ wytaczanie zasilania

1. Przygotowanie do lotu

Krok 1: Nacisnij przycisk
zasilania na nadajniku.

Krok 2: Umies¢ akumulator
w komorze.

Krok 3: Nacisnij i przytrzy-
maj przycisk zasilania na
gornej czesci drona, aby
wytaczy¢ drona.

Krok 4: Przesun lewy
drazek gazu w gére do
samego korica, a nastepnie
w dét do samego korica. Jesli
wskazniki LED drona zmienig
sie z migajacych na swiecace
Swiattem statym, oznacza to,
ze dron jest gotowy do lotu.

2. Wiaczanie zasilania

3. Wytaczanie zasilania

Metoda 1: Skieruj lewy
drazek gazu w gore do
samego korica, a nastepnie
wysrodkuj go. Smigta zaczna
sie powoli obracac.

Metoda 2: Skieruj oba drazki
w dét do srodka, aby Smigta
zaczely sie obracad.

Metoda 3: Kiedy dron jest
w pozycji nieruchomej,
nacisnij przycisk B. Dron
automatycznie wystartuje

i zawisnie w powietrzu na
wyznaczonej wysokosci.

drona

Metoda 1: Skieruj lewy
drazek gazu w dot do
samego korica

i przytrzymaj przez 2-3
sekundy. Dron moze by¢
teraz wyfaczony.



Sterowanie

Metoda 2: Skieruj oba
drazki w dét do srodka

i przytrzymaj przez 1
sekunde. Dron moze by¢
teraz wytaczony.

Metoda 3: Jesli dron jest
w trakcie lotu, nacisnij
przycisk B. Dron automa-
tycznie obnizy putap

i wyladuje.

Wznoszenie i opadanie

Jesli lewy drazek gazu jest skierowany w goére
lub w dét, dron analogicznie wzniesie sie lub

obnizy lot.

Lot w przod i w tyt

Jesli prawy drazek sterowania jest skierowa-
ny w gore lub w dét, dron analogicznie poleci

do przodu lub do tytu.

Korygowanie lotu
Korygowanie lotu w przod i w tyt

Jesli dron pochyla sie

w przdd lub w tyt podczas zawisu w powietrzu, jedno-
czesnie nacisnij lewy drazek i skieruj delikatnie prawy drazek w przdd lub
w tyl, aby skorygowac pozycje drona. Nie nalezy zwalnia¢ lewego drazka do-

pdki dron bedzie w stabilnej pozycji.

Obrét w lewo i w prawo

Jesli lewy drazek gazu jest skierowany w le-
wo lub w prawo, dron analogicznie obrdci sie
w lewo lub w prawo.

Lot lewostronny i prawostronny

Jesli prawy drazek sterowania jest skierowa-
ny w lewo lub w prawo, dron analogicznie
wykona lot lewostronny lub prawostronny.




Korygowanie lotu bocznego

Jezeli dron pochyla sie w lewo lub w prawo podczas zawisu, jednoczesnie nacisnij
lewy drazek i skieruj prawy drazek w przdd lub w tyt delikatnie, aby dostosowac
kierunek. Nie nalezy zwalnia¢ lewego drazka, dopdki dron nie bedzie w stabilnej
pozycji.

Korygowanie obrotu w lewo i w prawo

Jesli dron obraca i pochyla sie w lewo lub w prawo podczas zawisu w powietrzu,
jednoczesnie nacisnij lewy drazek i delikatnie skieruj prawy drazek w prawo lub
w lewo, aby skorygowac pozycje drona. Nie zwalniaj lewego drazka, dopdki dron
bedzie w stabilnej pozycji.

Funkcja zmiany predkosci

Predkos¢ lotu jest ustawiona domyslnie jako niska. Aby zmieni¢ predkos¢, nalezy
nacisnac¢ i przytrzymaé na chwile prawy drazek. Predkos¢ zostanie zmieniona na wysoka,
sygnalizujac to podwojnym sygnatem z aparatury. Po nacisnieciu i krétkim przytrzymaniu
prawego drazka w trybie wysokiej predkosci, nastapi przejscie do trybu niskiej
predkosci, sygnalizujac to pojedynczym dzwigkiem z aparatury sterujacej.

Obroét 360°

Jesli jestes zanajomiony z podstawowymi manewrami mozesz wyprébowacé
zawaansowane manewry. Wznie$ drona na wysoko$¢ 3 m, nastepnie jednoczesnie
skieruj drazek do géry po przekatnej (Przycisk obrotu 360°) na aparaturze i przesun
prawy drazek w gére/ w dot/ w prawo/ w lewo, a dron wykona odpowiednio obrét
wprzéd/ w tyt/ w lewo/ w prawo.

Wskazéwka: Dron wykona najlepszy obrét, jesli akumulatory/ baterie s3 w petni
natadowane.

Optyczne pozycjonowanie i funkcja automatycznego zawisu
1. Optyczne pozycjonowanie

Po witgczeniu drona, urzadzenie automatycznie rozpocznie optyczne
pozycjonowanie podczas zawisu w powietrzu i pozostanie w tym punkcie.
UWAGA

» Doktadnosé pozycjonowania wynosi do 0,5 m. N ,
» Jezeli oswietlenie nie jest dostateczne, powierzchnia odbija sie, putap wynosi L /

ponad 12 m lub wiatr jest zbyt silny, wptynie to negatywnie na dziatanie optycznego ©
pozycjonowania. Jesli tak sie stanie, wskazniki LED drona migng trzykrotnie.
2. Funkcja automatycznego zawisu

Po wzniesieniu sie/ obnizenu putapu drona za pomoca lewego drazka gazu, zwolnij
lewy drazek gazu, aby dron zawist na aktualnym putapie.

Wykonywanie zdjec i nagrywanie filmow z powietrza
1. Wykonywanie zdje¢: Nacisnij przycisk foto, nastepnie wskaznik LED drona oraz czerwony wskaznik
kamery migna jednokrotnie w momencie, gdy zostanie wykonane zdjecie.

2. Nagrywanie filmow: Nacisnij przycisk wideo, wskazniki drona oraz kamery migng dwukrotnie, a
nastepnie wskazniki zaswieca sie jasno na krdtka chwile, co oznacza, ze kamera jest
w trybie nagrywania. Nacisnij ponownie przycisk wideo, a wskaznik drona ponownie
zaswieci sie jasno na krdtka chwile, co oznacza, ze nagrywanie zostato zakoriczone.

Kontrolowanie kamery

Jak pokazano na rysunku po prawej stronie, przyciski A oraz B stuza do
ustawienia kamery. Przycisk A unosi kamere w gore, natomiast przycisk
B kieruje kamere w dot.




Funkcja Headless

1. Nacisnij przycisk zasilania na

nadajniku, 6. Kalibracja przedniej pozycji

Jesli dron napotka na przeszkode podczas lotu,
nastgpi ochylenie. Nalezy wowczas jednoczesnie
skierowac oba drazki w dét do zewnatrz ( jak

pokazano na rysunku po
prawej stronie) po ustawie-
niu drona w prawidtowej
pozycji. Kiedy wskazniki LED|
beda migaé przez 3 sekun-

2. Potacz akumulator z dro-
nem, nastepnie nacisnij
przycisk zasilania na dronie

i dostosuj przednia pozycje
drona w trybie headless. dy, a nastepnie zaczna $wieci¢ Swiattem statym,

oznacza to, ze kalibracja zostata wykonana.

3. Skieruj lewy drazek gazu na nadajniku w gére do
samego konca, a nastepnie

w dét do samego korica. Nadaj-
nik wyda pojedynczy,dtugi syg-
nat dzwiekowy, co oznacza, ze
ustawnienie czestotliwosci

i przedniej pozycji drona zostato
zakoriczone.

4. Zmiana miedzy trybem Headless i trybem
standardowym.

Po ustawieniu odpowieniej
czestotliwosci, dron bedzie
funkcjonowat w standardo-
wym trybie. W tym czasie
wskaznik LED na dronie bedziq
Swieci¢ swiattem statym przez,
dtuzszy czas. Po nacisnieciu
prawego joysticka na nadajni-
ku przez 2 sekundy, nadajnik wyda sygnat dzwiekowy (3
sygnaty), co oznacza, ze tryb Headless zostat aktywowa-
ny. Po wecisnieciu i przytrzymaniu prawego joysticka przez
2 sekundy, nadajnik wyda jeden dtugi sygnat dzwiekowy,
oznaczajacy wyjscie z trybu Headless.

W trybie headless operator )
nie ma potrzeby ustawiania freed

przedniej pozycji drona. Na- | ¢ < |

lezy jedynie kontrolowag kie-  [-ewo QPrawo L@ o
runki przéd/ tyt/ lewo/ \v}i > N\
prawo za pomoca prawego ™ '
drazka. Tyt




Pozostate funkcje

Ochrona przed zbyt niskim napieciem

Kiedy cztery wskazniki LED w dolnej czesci drona zaczng miga¢, oznacza to, ze poziom
natadowania akumulatora jest niski. Jesli tak sie stanie, natychmiast sprowadz drona z
powrotem.

Ochrona przed nadmiarem pradu
Jesli dron podczas lotu napotka przeszkode, zostanie zablokowany lub $migta
przestanasie obracac, dron przejdzie do trybu ochrony przed nadmiarem pradu.

Kalibracja horyzontalna

Umies¢ drona na ptaskiej powierzchni i jednoczesnie skieruj oba drazki w dét do same-
go konca na 2-3 sekundy. Wskazniki LED na dronie bedg szybko miga¢. Nastepnie za-
czna $wieci¢ swiattem statym po 2-3 sekundach. Oznacza to, ze kalibracja zostata prze-
prowadzona pomysinie.

Bezprzewodowa transmisja danych w czasie rzeczywistym
1. Pobieranie aplikacji

a. Dla systemu iOS
Wyszukaj aplikacje ,SYMA FLY“ w App Store lub zeskanuj kod QR po prawej stronie.

b. Dla systemu Android
Wyszukaj aplikacje ,SYMA FLY“ w Google Play lub zeskanuj kod QR po prawej stronie.

Pamietaj: Kody QR s3 umieszczone na opakowaniu oraz w dolnej czesci instrukcji. Odwiedz
strone www.symatoys.com lub App Store/Google Play, aby pobraé najnowsza wersje aplikacji

SYMA FLY.
2. Wigcej informacji na temat taczenia w aplikacji.
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Rysunek ztozeniowy

05

Nr | Nazwa llos¢ Nr | Nazwa llosé
01 | Gérna obudowa 1 10 | Ostona diody 4
02 |Dolna obudowa 1 11 | Nakretka 4
03 | Smigto CW 2 12 |Kamera 1
04 | Smigto CCW 2 13 |Ostona silnika 4
05 | Ostona $migta 4 14 | Przycisk zasilania 1
06 | Akumulator 1 15 | Gérna pokrywa 1
07 |Silnik A (CW) 2 16 |Komora na akumulator 1
08 | Silnik B (CCW) 2 17 |Ptytka odbiornika 1
09 |Podwozie 4 18 | Ptytka optycznego pozycjonowania 1




Kamera

Podwozie Ostona smigta Silnik

Ostona diody Ptytka odbiornika Akumulator

Kabel tadowania USB Mocowanie na Nadajnik
urzadzenie mobilne

Sada kuzelG vrtuli Nabijeci stojanek Plytka
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Rozwigzywanie probleméw

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Dron nie reaguje

Dron przeszedt w tryb niskiego napiecia

Nataduj drona.

Jesli poziom natadowania nadajnika jest
niski, wskaznik LED bedzie migat.

Wymier baterie nadajnika.

Dron nie reaguje
ptynnie na
polecenia

Poziom natadowania nadajnika jest niski.

Wymier baterie nadajnika.

Wystepuja zaktocenia tej samej czestotliwo-
$ci nadajnika.

Znajdz miejsce, wolne od zaktocen na tej
samej czestotliwosci.

Dron przechyla sie na
jedna strone podczas
zawisu w powietrzu

Dron nie jest odpowiednio skalibrowany.

Wykonaj ponownie kalibracje, dopéki dron
bedzie w poziomie.

W trybie headless
dron przechyla sie
w przdd

Zbyt duzo upadkéw moze spowodowac
przechylanie sie.

Dostosuj ponownie pozycje przednia
drona.

Niestabilnos¢
podczas wznoszenia
i opadania

Dron nie jest odpowiednio skalibrowany.

Wykonaj ponownie kalibracje, dopoki
dron bedzie w poziomie.

Niestabilne cisnienie powietrza w ztych
warunkach pogodowych.

Unikaj wykonywania lotow w ztych
warunkach pogodowych.

Kolizja, ktdra skutkuje w wystepowaniu
btedéw w danych lub zyroskopie.

Wykonaj ponownie kalibracje horyzontalna.
Wiecej informacji w punkcie na stronie .




OSTRZEZENIE: Zmiany lub modyfikacje wykonane bez wyraznej zgody producenta moga spowodowaé
utrate uprawnien uzytkownika.

UWAGA: To urzadzenie zostato sprawdzone pod katem zgodnosci z wymaganiami urzagdzen cyfrowych
klasy B, okreslonymi w rozdziale 15. przepiséw FCC. Ograniczenia te maja na celu zapewnienie
odpowiedniej ochrony przed szkodliwym wptywem podczas obstugi urzgdzenia. Niniejsze urzadzenie
generuje, uzywa i emituje czestotliwos¢ radiowa. Jesli nie zostato zamontowane zgodnie z instrukcjg, moze
wyrzadzi¢ szkody w komunikacji radiowej.

Jednakze, nie mozna zagwarantowac, ze zaktdcenia nie wystapig w przypadku konkretnej instalacji. Jezeli

urzadzenie powoduje zaktdcenia na drodze radiowej lub telewizyjnej, co moze by¢ zauwazone podczas

witaczania i wytgczania urzadzenia.

W przypadku wystepowania zaktdcen, uzytkownik moze wykona¢ nastepujace kroki:

»  Zmieni¢ orientacje anteny lub jej potozenie.

»  Zwiekszy¢ odlegtosc miedzy urzgdzeniem a odbiornikiem.

»  Podtaczy¢ urzadzenie do gniazda sieciowego, ktdry nalezy do innego obwodu elektrycznego, niz
odbiornik.

»  Skonsultowad sie ze sprzedawca lub technikiem radiowo-telewizyjnym w celu uzyskania pomocy.

GuangDong Syma Model drone Industial Co., Ltd ninieszym oswiadcza, ze dron spetnia zasadnicze
wymagania oraz inne postanowienia zgodni z Dyretywg 2014/53/EU.








